—UNIVER- - UNICLAME

ULZ40

UNICLAMP Pneumatischer Stiftzieher,
kniehebelverriegelt, einfache Stange

1 Serie 2 Modell 3 GroBle

UL = UNICLAMP Stiftzieher Z = Pneumatisch, kniehebelverriegelt, 40=0 40 mm
einfache Stange

4 Hub 5 Stangenausfiihrungen 6 Stange-Orientierung
040 =40 mm A = Stange fur auBBermittig gelagerte X = Symmetrisch
Zentrierstifte Y 3
B = Stange mit Profilendstiick E* = Ost @ o u
C = Stange mit Kreuznut, L) L
Innendurchmesser 16 mm =% I
D = Stange fiir auBermittig gelagerte O*=West . @: 1l

Zentrierstifte mit vergroBerten

Stiftbohrungen [ Oo
N*=Nord .
NH

L] .
S*=Sud B ]
-k

*Nur bei A und D
Stangenausfiihrungen

7 Sensor 8 Produkt Revision
N = Ohne Sensor (mit Abdeckplatte) von UNIVER vergeben
K = PNP Elektronischer Sensor (optisch)
(DF-K)

NK_Rev. 00_0618

ol .
-uw'y;;l‘u'p | Automotive



I |
UNIVER o
3 N\ = UNICLAMP Stiftzieher
205501 30401
> -O-0-
8
L
M
32.5:005 \ 618
\@6 H7 /8
@40 f7 32.5+0.02
13 @6 H7 8
22511 2.5:0.05 &
o)
Jd1 go_ |®
3| 1- >
R - 1 ©
SE M8 /10 2 B
o / M8 /13
= E . Q $®8H7/10 E‘L* g_/g
0 __$ o~ ] p—
[Ye] [ N
8 . © & o o 1 PSREPY N @8 H7 /11
- 30* 'T
w8 a3 =
[Te)
= oN| O
>
<
1=~/
120 | N\ mtzxt 45
115 26_|
41.7
M8 /10
@8 H7 110 )
EAST
55 60
NORTH WEST SOUTH
g
N2
Durchmesser Min. Zugkraft Max. Druckkraft Max. Max. Durchbiegungs- Gewicht Min / Max Betriebsd.ruock: 0,:1 /0,6 MPa
(] 0,5 MPa 0,5 MPa Biegemoment Moment Betrlgbstemperatur. 5°+45°C
6 Nm 7,5Nm Hub in mm: 40
Elektronischer Sensor mit M12 schwenkbarem Stecker
40 mm 200N 3100 N +0,06° +0,03° 5,7Kg (von 0° bis 90°orientierbar, in Schritten von 10°)

*: TOLERANZ ZWISCHEN STIFTBOHRUNGEN + 0,02 , GEWINDEBOHRUNGEN + 0,1

Technische Anderungen vorbehalten

Rev. 02 07.06.21

Versorgungspannung: 10+30Vdc
Schutzart: IP65
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Durchmesser Min. Zugkraft Max. Druckkraft Max. Max. Durchbiegungs- Gewicht Min / Max Betriebsd.ruock: 0,? /0,6 MPa
2 0,5 MPa 0,5 MPa Biegemoment Moment Betrlgbstemperatur. 5°+45°C
6Nm 7,5Nm Hub in mm: 40
Elektronischer Sensor mit M12 schwenkbarem Stecker
40 mm 200N 3100 N +0,06° +0,03° 5,7Kg (von 0° bis 90°orientierbar, in Schritten von 10°)

Versorgungspannung: 10+30Vdc
Schutzart: IP65
*: TOLERANZ ZWISCHEN STIFTBOHRUNGEN =+ 0,02, GEWINDEBOHRUNGEN + 0,1

Technische Anderungen vorbehalten

Rev. 02 07.06.21
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Durchmesser Min. Zugkraft Max. Druckkraft
2 0,5 MPa 0,5 MPa
40 mm 200N 3100N
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Max. Max. Durchbiegungs- Gewicht Min / Max Betriebsd.ruocfc O,ﬁl /0,6 MPa
Biegemoment e Betrlgbstemperatur. 5°:45°C
6 Nm 7,5Nm Hub in mm: 40
Elektronischer Sensor mit M12 schwenkbarem Stecker
+0,06° +0,03° 5,7 Kg (von 0° bis 90°orientierbar, in Schritten von 10°)

*:TOLERANZ ZWISCHEN STIFTBOHRUNGEN =+ 0,02, GEWINDEBOHRUNGEN + 0,1

Technische Anderungen vorbehalten
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Versorgungspannung: 10+30Vdc
Schutzart: IP65
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Durchmesser Min. Zugkraft Max. Druckkraft Max. Max. Durchbiegungs- Gewicht
(] 0,5 MPa 0,5 MPa Biegemoment Moment
6 Nm 7,5Nm
40 mm 200N 3100N +0,06° +0,03° 5,7 Kg

*: TOLERANZ ZWISCHEN STIFTBOHRUNGEN + 0,02 , GEWINDEBOHRUNGEN + 0,1

Technische Anderungen vorbehalten

Rev. 01 07.06.21
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Min / Max Betriebsdruck: 0,4 / 0,6 MPa
Betriebstemperatur: 5°+ 45° C

Hub in mm: 40

Elektronischer Sensor mit M12 schwenkbarem Stecker
(von 0° bis 90°orientierbar, in Schritten von 10°)
Versorgungspannung: 10+30Vdc

Schutzart: IP65





